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Offnungszeiten:

Montag - Donnerstag: 07:00 - 18:00 Uhr
Freitag: 07:00 - 16:00 Uhr

Samstag: 08:00 - 12:00 Uhr
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Stromversorgung 24V DC
Breite 0,68 m
Lange 2,1m
Hoéhe 1,6m
Gewicht 270 kg
Hochdruckschlauch 50 m
Roboterarm 4m
Arbeitsbereich max. 6 m
Arbeitsradius 300°

Turm und Gehause

rostfreier Stahl

Envirologic

Durch den Einsatz des vollautonomen Waschro-
boters wird die korperlich anstrengende und
haufige Arbeit minimiert. Er Ubernimmt bis zu
85% der Reinigungsarbeit. Der Reinigungsrobo-
ter lohnt sich durch eine gesteigerte Produktivi-
tat. Durch die erhdhte Effizienz bleibt mehr Zeit
flr wichtigere Arbeiten am Betrieb.

Durch das Abgeben der kdrperlich anstrengen-
den Arbeit schiitzen Sie ihre Gesundheit. Der
RickstoB des Hochdruckreinigers belastet nicht
nur Ricken, Nacken und Gelenke, der von ihm
aufgewirbelte Feinstaub setzt unseren Atemwe-
gen zu und beeintrachtigt auf Dauer unsere Ge-
sundheit.

Der Reinigungsroboter schafft nicht nur ein ver-
bessertes Arbeitsklima flir den Menschen, son-
dern auch einen héheren Hygienestandard flr
das Tier. Das Stallklima hat einen direkten Ein-
fluss auf das Wohlbefinden sowie die Gesundheit
des Tieres und stellt somit einen Indikator flr
das Leistungsniveau dar.

Der Maschinenring Ubernimmt die erstmalige
Programmierung des Reinigungsroboters. Mit
Hilfe eines Joystick werden die einzelnen Bewe-
gungen im Computer gespeichert und anschlie-
Bend zu einem Waschprogramm zusammen ge-
stellt. Einmal programmiert fihrt der Roboter
das ihm vorgegebene Programm selbststandig
far alle Buchten durch.




